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Haftungsausschluss
DewertOkin haftet nicht fir Schaden, die aus
e dem Nichtbeachten der Anleitung,
 von DewertOkin nicht freigegebenen Anderungen am Produkt oder
¢ von DewertOkin nicht hergestellten oder nicht freigegebenen Ersatzteilen
resultieren.

Herstelleradresse
DewertOkin GmbH
Weststralle 1
32278 Kirchlengern
Germany
Tel: +49 (0)5223/979-0
Fax: +49 (0)5223/75182
http://www.dewertokin.de
Info@dewertokin.de

Erstellung einer kompletten Betriebsanleitung fur die Gesamtmaschine

Diese Anleitung ist fir den Endproduktehersteller bestimmt — nicht fur die Weitergabe an den Be-
treiber des Endprodukts. Sie kann hinsichtlich der Sachinformationen als Grundlage fur die Erstel-
lung der Endprodukteanleitung dienen.

Fir die von Ihnen zu erstellende Betriebsanleitung fiir das Endprodukt sollten Sie insbesondere die
Hinweise auf mogliche Gefahren nutzen. Die Beachtung dieser Hinweise entbindet Sie jedoch nicht
davon, eine eigene, gesonderte Risikoanalyse fir das Endprodukt zu erstellen und den Sicher-
heitshinweisen lhrer Betriebsanleitung zugrunde zu legen.

Die Montageanleitung enthalt nicht alle fir den sicheren Betrieb des Endproduktes notwendigen In-
formationen. Sie beschreibt ausschliellich den Einbau und die Bedienung des Antriebes als un-
vollstandige Maschine.

Die Montageanleitung wendet sich an Fachleute mit der Aufgabe der Endprodukteherstellung und
nicht an den Betreiber des Endprodukts.
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MEGAMAT MCZ Allgemeines

1. Allgemeines

1.1 Anlagenausfuhrungen

Der Antrieb MEGAMAT MCZ wird in verschiedenen Anlagenausfiihrungen betrieben. Mit der Be-
zeichnung Antrieb MEGAMAT MCZ sind im Folgenden auch die Anlagenausfiihrungen gemeint:

¢ MEGAMAT MCZ
¢ MEGAMAT MCH1
¢ MEGAMAT MC2

1.2 Angaben zur Montageanleitung

Diese Montageanleitung ist eine wesentliche Hilfe fir die erfolgreiche und gefahrlose Montage des
Antriebs in das Endprodukt. Sie ist keine Betriebsanleitung fiir das Endprodukt.

Die Montageanleitung hilft Innen, Gefahren zu vermeiden, Reparaturkosten und Ausfallzeiten zu
vermindern und die Zuverlassigkeit und Lebensdauer der Maschine zu erhdhen.

A VORSICHT

Beachten Sie unbedingt die Hinweise in dieser Anleitung! So verhindern Sie, dass
A durch Fehler bei der Montage oder beim Anschluss

e Verletzungs- und Unfallgefahren entstehen und
e das Antriebssystem oder das Endprodukt beschadigt werden kann.

Diese Montageanleitung wurde mit groRer Sorgfalt erstellt. FUr die Richtigkeit und Vollstdndigkeit
der Daten, Abbildungen und Zeichnungen wird keine Gewahr oder Haftung ibernommen, soweit
diese nicht gesetzlich vorgeschrieben ist.

» Technische Anderungen im Sinne der standigen Produktverbesserung sind jederzeit ohne An-
kindigung vorbehalten!

1.3 Verfligbarkeit der Montageanleitung

Als Hersteller des Endproduktes sind Sie gemaf’ der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG verpflichtet,
die Montageanleitung zu lhren technischen Unterlagen zu nehmen, die Sie flr staatliche Kontroll-
stellen dokumentieren.
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Allgemeines

1.4

MEGAMAT MCZ

Handbuchkonventionen
Hinweise, die nicht die Sicherheit betreffen, werden im Text durch ein Dreieckssymbol kenntlich
gemacht:

» Symbol fiir Hinweise

Erlauterungen der Sicherheitshinweise

A WARNUNG
A

Warnung vor gefahrlicher Situation; mdgliche Folgen: Tod oder schwerste Verletzun-
gen.

A VORSICHT

A Achtung vor gefahrlicher Situation; mogliche Folgen: leichte oder geringfiigige Verlet-
zungen.

0 Hinweis vor schadlicher Situation; mdgliche Folgen: das Produkt oder etwas in seiner
Umgebung kann geschadigt werden.
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MEGAMAT MCZ

Sicherheitshinweise

2. Sicherheitshinweise

2.1 BestimmungsgemaRe Verwendung
Der Antrieb MEGAMAT MCZ ist fir den Einbau in Endprodukte vorgesehen:

e zur elektromotorischen Verstellung von beweglichen Mdbelteilen unter Verwendung geeigneter
Beschlage oder Mechaniken,

e im Einsatzbereich CARE (Pflegebereich),
e im Einsatzbereich HOSP (Hospitalbereich),
e im Einsatzbereich Mdbel, z.B. Betten, Sessel, etc.

A

A VORSICHT

Der Antrieb ist nur fur die oben beschriebenen Anwendungen bestimmt. Eine andere
Verwendung ist unzulassig und kann zu Unfallen oder Zerstérung des Gerates flihren.
Diese Anwendungen fiihren zu einem sofortigen Erléschen jeglicher Garantie- und
Gewabhrleistungsanspriiche des Endprodukteherstellers gegeniber dem Hersteller.

Gebrauchsausschluss

Beachten Sie die folgenden Hinweise zum Gebrauchsausschluss und informieren Sie die Bediener
in Ihrer Betriebsanleitung fir das Endprodukt dartber.

A

A WARNUNG

Der Antrieb MEGAMAT MCZ darf nicht eingesetzt werden

e in einer Umgebung, in der mit dem Auftreten von entziindlichen oder explosiven
Gasen oder Dampfen (z.B. Anasthetika) zu rechnen ist,

e oberhalb der auf dem Typenschild angegebenen zuldssigen Zug- und Druckkrafte,
e in feuchter Umgebung,

e im Freien,

¢ in Applikationen, die in WaschstralRen gereinigt werden.

A

A VORSICHT

Ein Bedienungsverbot fir den Antrieb MEGAMAT MCZ besteht
o flr kleine Kinder,

e flir gebrechliche Personen ohne Aufsicht,

¢ in naherer Umgebung von kleinen Kindern.

Der Antrieb MEGAMAT MCZ kann von Kindern ab 8 Jahren und dariiber sowie von Personen mit
verringerten physischen, sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung und
Wissen benutzt werden, wenn sie beaufsichtigt oder beziiglich des sicheren Gebrauchs des Gera-
tes unterwiesen wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit
dem Gerét spielen. Reinigung und Benutzer-Wartung dirfen nicht von Kindern ohne Beaufsichti-
gung durchgefihrt werden.
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Sicherheitshinweise MEGAMAT MCZ

2.2
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10

Verwenden Sie nur Ersatzteile, die von DewertOkin hergestellt oder freigegeben wurden. Nur diese
gewabhrleisten eine ausreichende Sicherheit.

Option: Mechanische Riickstellfunktion ER bzw. Gabelkopf Quick Release (GQR)

A VORSICHT

A Die mechanische Ruckstellfunktion ist kein Sicherheitssystem im Sinne der Gefahren-
abwehr.

Fur das Funktionieren des Antriebs bei Stromausfall wird von DewertOkin keine Garantie Uber-
nommen. Ein Absenken ist jedoch in jedem Fall durch Betétigen der Ausriickung am ER bzw. des
Gabelkopf Quick Release (GQR) maéglich.

Soll die Funktionsfahigkeit des Endproduktes bei Stromausfall durch den Endprodukt-Hersteller ga-
rantiert werden, so Ubernehmen Sie als Hersteller des Endprodukts die Verpflichtung, dafir ent-
sprechende Vorkehrungen zu treffen.

Sicherheitshinweise in der Montageanleitung und in der Betriebsanleitung
der Gesamtmaschine

Der Hersteller der vollstandigen Maschine (Endprodukt) darf den Antrieb MEGAMAT MCZ als un-
vollstdndige Maschine nur dann in Betrieb nehmen,

e wenn die vollstdndige Maschine, in die der Antrieb MEGAMAT MCZ eingebaut wurde, allen
Schutzzielen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht, und

e wenn die Konformitat der vollstandigen Maschine vom Hersteller erklart wurde.

Der Hersteller des Endproduktes ist verpflichtet, eine Betriebsanleitung fiir das Endprodukt zu er-
stellen. Die Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung miissen auf Grundlage einer Risiko-
analyse des Endproduktes erstellt werden.

Personalauswahl — Eignung

Der Einbau des Antriebs in das Endprodukt darf nur durch Personal mit abgeschlossener Berufs-
ausbildung zum Elektromaschinenmonteur oder einer gleichwertigen Qualifikation vorgenommen
werden.

Flhren Sie den Einbau des Antriebs in das Endprodukt nur dann aus, wenn Sie Uber eine solche
Qualifikation verfluigen, oder beauftragen Sie nur entsprechend ausgebildetes Personal damit.
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MEGAMAT MCZ Sicherheitshinweise

2.4 Hinweise zur Sicherheit beim Betrieb

Zur Gewahrleistung eines dauerhaft sicheren Betriebs des Endproduktes mussen sowohl beim
Gebrauch des Endproduktes als auch bei der Montage von Antrieben in das Endprodukt grundle-
gende Sicherheitsregeln eingehalten werden.

Diese Regeln und MalRnahmen zur Sicherheit gehoren folgenden Bereichen an:

Bauliche MaRnahmen vor der Montage (siehe Abschnitt ,,Betriebssicherheit durch Malinahmen
beim Einbau“ im Kapitel ,Montage®)

Grundsatze zur Sicherheit bei der Montage des Antriebs und beim Verlegen der Leitungen (sie-
he Abschnitt ,Sicherheitsrelevante Hinweise zur Montage® im Kapitel ,Montage®)

Einsatz des Antriebs im Aussetzbetrieb (siehe Abschnitt ,Allgemeine Hinweise” im Kapitel
~Hinweise zur Bedienung")

Grundlegende Sicherheitsregeln fir den Betrieb (siehe Kapitel ,Hinweise zur Bedienung®)

Erstellung einer Betriebsanleitung fiir das Endprodukt, die diese und weitere Sicherheitsregeln
enthalt

Erstellung einer Betriebsanleitung

Der Hersteller des Endproduktes ist verpflichtet, eine Betriebsanleitung fiir das Endprodukt zu er-
stellen. Die Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung miissen auf Grundlage einer Risiko-
analyse des Endproduktes erstellt werden.

80193 3.0
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Sicherheitshinweise
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Produktkennzeichnung
Typenschild

MEGAMAT MCZ

Jeder Antrieb besitzt ein Typenschild, das Sie neben der genauen Bezeichnung und der Serien-
nummer Uber die fur den Antrieb gultigen technischen Angaben informiert. In der folgenden Abbil-
dung werden die Positionen der Angaben auf dem Typenschild am Antrieb gezeigt.

P Das abgebildete Typenschild ist als Beispiel zu verstehen. Die in der Abbildung angegebenen

Daten konnen deshalb von Ihrem Antrieb abweichen.

MEGAMAT MCZ XXXXX

2e2ov= " [l AN
max. 4.50A

Duty cycle 2min ON /18min OFF
max. Push Force: 6000N

max. Pull Force: 4000N
Prod.Date: 25/19

Serial-No.: D125525 0001
SN Cdd
- DEWERT
|PX6 A Phoenix Mecano Brand

For Patents contact www.dewertokin.de/patents
DewertOkin GmbH, Weststrasse 1, 32278 Kirchlengern, DE

Abbildung 2 Typenschild (Beispiel)

Megamat MCZ Typenbezeichnung

XXXXX Artikelnummer

24-29V == Eingangsspannung

max. 4.50A Stromaufnahme

Duty cycle 2min ON /18min OFF Aussetzbetrieb 2 Minuten / 18 Minuten
max. Push Force Druckkraft

max. Pull Force Zugkraft

Prod.Date Woche / Jahr

Serial-No. Seriennummer des Antriebs
IPX6 Schutzart

G In trockenen Raumen!

ﬁ Entsorgungshinweise beachten!
—

c € Konformitatskennzeichen
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MEGAMAT MCZ Kombinationsmaoglichkeiten

3. Kombinationsmoglichkeiten

Der Einzelantrieb MEGAMAT MCZ kann mit weiteren Einzel-, Doppelantrieben oder Steuerungen
kombiniert werden. Dabei lassen sich folgende grundlegende Geratekombinationen unterscheiden:

e ein MEGAMAT MCZ mit Handschalter und Steuerung,

e Kombination des MEGAMAT MCZ mit anderen Antrieben Uber eine zuséatzliche Steue-
rung/Doppelantrieb.

Aus der Kombination Antrieb und Handschalter und gegebenenfalls Steuereinheiten ergibt sich ein
individuelles System. Alle Systemkomponenten dirfen nur im spannungsfreien Zustand ange-
schlossen werden.

Alle Informationen und Bedienhinweise sind fir die Systeme in separaten Systemanleitungen bei
DewertOkin erhaltlich.

P Verwenden Sie zur Steuerung des Antriebs ausschlieRlich Gerate von DewertOkin, denn diese
weisen eine geprifte Geratekombination auf.

P Zum Betreiben des Einzelantriebs MEGAMAT MCZ ist entweder eine Steuerung oder ein Dop-
pelantrieb notwendig. Zusatzlich wird ein Handschalter bendtigt.

0 Fragen Sie DewertOkin zu der von lhnen gewlnschten Geratekombination und lassen
Sie diese von DewertOkin freigeben.
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Geritebeschreibung MEGAMAT MCZ
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4.1
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Geratebeschreibung

Der Antrieb MEGAMAT MCZ ist eine elektromotorisch angetriebene Einheit, die im Endprodukt ei-
ne lineare Verstellung vornimmt. Diese Verstellung wird durch Ein- und Ausfahren des Hubrohres
erreicht. Das Verfahren des Antriebs MEGAMAT MCZ erfolgt Giber eine zusatzliche Steuerung, ei-
nen Doppelantrieb, an die ein DewertOkin-Handschalter angeschlossen wird.

Die Varianten unterscheiden sich

e beim Gabelkopf

¢ in der Antriebsleistung

¢ bei der Befestigung des Hubrohres
e beim elektrischen Anschluss

e Druck- und Zugkraft

e Einbaumal und Hub

e mechanische Ruckstellung

» Technische Anderungen im Sinne der standigen Produktverbesserung sind jederzeit ohne An-
kindigung vorbehalten!

Geratekomponenten

Die Hauptkomponenten des Antriebs MEGAMAT MCZ sind der Elektromotor und das Hubrohr, das
im eingefahrenen Zustand von einem Gehduse geschiitzt wird. Am ausfahrbaren Ende des Hub-
rohres und am gegenuberliegenden Ende befinden sich Befestigungselemente, die der Montage
des Antriebs am Endprodukt dienen.

H
Abbildung 3 Hauptbestandteile des Antriebs MEGAMAT MCZ
A Gabelkopf (Beispiel: Hubrohrgabelkopf) B Hubrohr
C Fuihrungskappe D Flanschfiihrung
E Motortopfdeckel F Elektrischer Anschluss
G Getriebegabelkopf H Getriebegehduse
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MEGAMAT MCZ Geratebeschreibung

Hubrohr-Optionen

Fir den Einsatz in unterschiedlichen Anwendungen gibt es beim Hubrohr zwei Optionen. Das Hub-
rohr kann fest mit der Spindel verschraubt oder unbefestigt montiert sein. Beim unbefestigten Hub-
rohr (loser Muttersitz) Gbertragt der Antrieb nur Druckkrafte. Die vom Antrieb ausgefiihrten Bewe-
gungen bei beiden Optionen werden durch die folgenden Abbildungen veranschaulicht.

A VORSICHT

A Ist das Hubrohr unbefestigt, so muss im Endprodukt ein Herausziehen des Hubrohrs
wahrend des Betriebs verhindert werden, indem ein fester mechanischer Anschlag
montiert wird (siehe Abschnitt ,Sicherheitsrelevante Hinweise zur Montage® im Kapitel

.Montage®).

Antriebsbewegung i Q=
N
_ A

Abbildung 4 Loser Muttersitz (Hubrohr unbefestigt): nur Druckkrafte

Antriebsbewegung

- [

Abbildung 5 Fester Muttersitz (Hubrohr fest mit der Spindel verschraubt): Druck- und Zugkréfte

80193 3.0 15



Geritebeschreibung MEGAMAT MCZ

41.2 Gabelkopf-Varianten
Hubrohrgabelkopf
Far den Antrieb MEGAMAT MCZ stehen verschiedene Hubrohrgabelkopf-Varianten zur Verfiigung:
e Hubrohrgabelkopf in der Ausfiihrung Kunststoff,
e Hubrohrgabelkopf in der Ausfiihrung Guss.

Abbildung 6 Gabelkopf-Varianten
A Hubrohrgabelkopf: Ausflihrung Kunststoff B Hubrohrgabelkopf: Ausfiihrung Guss
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MEGAMAT MCZ

Geratebeschreibung

Gabelkopf Quick Release (GQR)

Der Gabelkopf Quick Release (GQR) ist eine mechanische Rickstellfunktion und dient der manuel-
len Absenkung, z.B. bei Strom-, Spannungsausfall. Der Gabelkopf Quick Release (GQR) ist fiir
den Dauergebrauch ausgelegt.

A

A VORSICHT

Die mechanische Ruckstellfunktion ist kein Sicherheitssystem im Sinne der Gefahren-
abwehr.

Abbildung 7  Gabelkopf-Variante GQR
A Gabelkopf Quick Release B Bowdenzugaufnahme

Beachten Sie die Hinweise zur Montage der Gabelkopf Quick Release (GQR) und
fuhren Sie die Montage nach den im Kapitel Montage dargestellten Arbeitsschritten
durch (siehe Seite 32 - 36).

80193 3.0
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Geritebeschreibung MEGAMAT MCZ

Getriebegabelkopf-Varianten

Fir den Antrieb MEGAMAT MCZ stehen verschiedene Getriebegabelkopf-Varianten zur Verfi-
gung:

o Getriebegabelkopf in der Ausfihrung Kunststoff,

o Getriebegabelkopf in der Ausfiihrung Guss.

<y

Abbildung 8 Getriebegabelkopf-Varianten
A Getriebegabelkopf Ausflihrung Kunststoff B Getriebegabelkopf Ausfiihrung Guss
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MEGAMAT MCZ Geratebeschreibung

Flanschfiihrungskappen-Varianten

Fir den Antrieb MEGAMAT MCZ stehen verschiedene Flanschflihrungskappen-Varianten zur Ver-
figung:

e Flanschfihrungskappe normal,

o Flanschfuhrungskappe 2-teilig (6000 N Antriebe),

e Flanschflihrungskappe 2-teilig mit Dauerschmierung (GQR-Antrieb).

A B Cc

Abbildung 9 Flanschfihrungskappen-Varianten
A Flanschfiihrungskappe normal B Flanschfiihrungskappe 2-teilig

C Flanschfuhrungskappe 2-teilig mit Dauer-
schmierung
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Geritebeschreibung MEGAMAT MCZ

41.4 Variante: MEGAMAT MCZ mit Riickstellfunktion (ER)

A VORSICHT

A Die mechanische Ruickstellfunktion ist kein Sicherheitssystem im Sinne der Gefahren-
abwehr.

Die Riickstellfunktion (ER) ist nicht fir den Dauergebrauch ausgelegt.

Die mechanische Ruckstellfunktion dient der manuellen Absenkung, z.B. bei Strom-/Spannungs-
ausfall.

Fir den Antrieb MEGAMAT MCZ stehen verschiedene Varianten mit Riickstellfunktion (ER) zur
Verfligung:

e mit Bowdenzuganbindung,

e ohne Bowdenzuganbindung.

Variante: MEGAMAT MCZ mit Riickstellfunktion (ER) mit Bowdenzuganbindung

Abbildung 10  Antrieb MEGAMAT MCZ mit Rickstellfunktion (ER) mit Bowdenzuganbindung
A Ausrickhebel fur Rickstellfunktion (ER) B Getriebegabelkopf
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MEGAMAT MCZ Geratebeschreibung

Variante: MEGAMAT MCZ mit Riickstellfunktion (ER) ohne Bowdenzuganbindung

2 ‘%

Abbildung 11 Antrieb MEGAMAT MCZ mit Rickstellfunktion (ER) ohne Bowdenzuganbindung
A Ausruckhebel fur Rickstellfunktion (ER) B Getriebegabelkopf
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Geritebeschreibung MEGAMAT MCZ

22

Optionen beim elektrischen Anschluss

Es sind zwei verschiedene Arten elektrischer Anschlisse lieferbar: Anschliisse mit steckbarem Mo-
torkabel (I6sbare Verriegelungskappe) oder festem Motorkabel (feste Verriegelungskappe). Bei
fester Verriegelungskappe ist der elektrische Anschluss werkseitig fest montiert und kann nicht ge-
offnet werden. Bei I6sbarer Verriegelungskappe kann durch Fachpersonal ein Offnen des elektri-
schen Anschlusses vorgenommen werden. Dazu ist die Verriegelungskappe mit seitlichen Offnun-
gen versehen, an denen die Klemmen — beispielsweise mit einem Schraubendreher — geldst wer-
den kénnen.

ACHTUNG

Im Servicefall, beim Wechsel der Motoranschlussleitung:
0 e Ldsen Sie vorsichtig die Verriegelungskappe nur mit einem geeigneten Werkzeug.
e Ersetzen Sie eine beschadigte Verriegelungskappe.

e Prifen Sie die Verbindung zwischen Verriegelungskappe/Getriebegehause auf
festen Sitz.

A VORSICHT

A Wenn die Verriegelungskappe oder die Verbindung zwischen Verriegelungskappe/
Getriebegehause beschadigt sind darf der Antrieb nicht mehr betrieben werden.

Abbildung 12 Ldésbare Verriegelungskappe fiir steckbares Motorkabel
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MEGAMAT MCZ Geratebeschreibung

Abbildung 13  Feste Verriegelungskappe fir festes Motorkabel

Das an der Verriegelungskappe des Antriebs MEGAMAT MCZ angebrachte Symbol hat folgende
Bedeutung:

Darf nur von Fachpersonal getffnet werden!
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Technische Daten MEGAMAT MCZ

5.

24

Technische Daten

Nennspannung 24V DC-29V DC

Stromaufnahme bei Nennlast max. 5 A je nach Ausfiihrung (siehe Typenschild)
Zulassige Druckkraft max. 6000 N je nach Ausfiihrung (siehe Typenschild)
Zulassige Zugkraft max. 3000 N je nach Ausfiihrung (siehe Typenschild)

Zulassige Druckkraft (Ruckstellfunktion ER) max. 2000 N je nach Ausfihrung (siehe Typenschild)

Zulassige Druckkraft max. 3000 N je nach Ausfiihrung (siehe Typenschild)

(Gabelkopf Quick Release GQR)

Auslosekraft GQR ca. 340 N

Betriebsart!) bei max. Nennlast Aussetzbetrieb AB 2 min/18 min (max. 5 Schalt-
zyklen/min)

Schutzklasse? 1

Gerauschpegel < 65 dB(A)

Antriebstyp Einzelantrieb

Belastungsart Druck; Zug

Hub max. 500 mm (abhéngig von der Kraft)
Verstellgeschwindigkeit®) bis 28 mm/s je nach Ausfiihrung
Schutzart IP20, IPX4, IPX6

MaRe und Gewichte

Lange x Breite x Hohe min. 191 mm x 160 mm x 88 mm

Lange x Breite x Hohe

(Ruckstellfunktion ER) min. 191 mm x 176 mm x 88 mm

Lange x Breite x Hohe

(Gabelkopf Quick Release GQR) min. 232 mm x 160 mm x 88 mm
Gewicht ca. 1,7 kg, abhangig von der Ausfihrung

Betriebs-/Transport- und Lagerungsbedingungen

Transport-/Lagertemperatur von -20 °C bis +50 °C
von -4 °F bis +122 °F

Betriebstemperatur von +10 °C bis +40 °C
von +50 °F bis +104 °F

Relative Luftfeuchte von 30% bis 75%
Luftdruck von 800 hPa bis 1060 hPa
Hohe <2000 m

Betriebsart = Aussetzbetrieb AB 2 min/18 min, d.h. maximal 2 Minuten unter Nennlast fahren, danach muss
eine Pausenzeit von 18 Minuten eingehalten werden. Andernfalls kann es zu Funktionsausfall kommen!

Sicherheitskleinspannung

Verstellgeschwindigkeit = Geschwindigkeit, mit der sich der Gabelkopf ohne Belastung verfahren lasst
(entsprechend der Belastung variiert die Verstellgeschwindigkeit).
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Technische Daten

P Ausfiihrung mit Motortopfdeckel ,lang”: MaRe fiir Breite + 16 mm.

— =
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) min. 191 |
Abbildung 14  Male des Antriebs MEGAMAT MCZ (Angaben in mm),
Mindest-Einbaumal: 163 mm
A
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Abbildung 15 Male des Antriebs MEGAMAT MCZ mit Rickstellfunktion (ER) mit Bowdenzug-
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A
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163
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A\ 4

min. 191

Abbildung 16 Male des Antriebs MEGAMAT MCZ mit Rickstellfunktion (ER) ohne Bowdenzug-
anbindung (Angaben in mm), Mindest-Einbaumal}: 163 mm

160

| 209
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min. 232
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Abbildung 17 Male des Antriebs MEGAMAT MCZ mit Gabelkopf Quick Release (GQR) (Anga-
ben in mm), Mindest-Einbaumalf3: 209 mm
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6. Montage

6.1 Sicherheitsrelevante Hinweise zur Montage

Zur Gewahrleistung eines dauerhaft sicheren Betriebs des Endproduktes miissen sowohl beim
Gebrauch des Endproduktes als auch bei der Montage von Antrieben in das Endprodukt grundle-
gende Sicherheitsregeln eingehalten werden.

6.1.1 Betriebssicherheit durch MaBnahmen beim Einbau

Die Sicherheit des Betriebs lhres Endproduktes mit DewertOkin-Antrieben wird durch bauliche
Malnahmen gewahrleistet, auf die in diesem Abschnitt hingewiesen wird.

Vermeidung von Ermiidungsbriichen

A VORSICHT

Falsch montierte Antriebe kdnnen zu Verletzungen durch Ermidungsbriiche an den

Antrieben fuhren.

¢ Montieren Sie den Antrieb im Endprodukt, ohne eine Scherspannung durch Versatz
ZU erzeugen.

e Montieren Sie den Antrieb im Endprodukt nicht in einem schragen Winkel. Ein
schrager Winkel zwischen der vorgesehenen Bewegungsrichtung des Endproduk-
tes und der Bewegungsrichtung des Antriebs erzeugt eine Scherspannung, die zu
einem Ermidungsbruch fihren kann.

e Montieren Sie den Antrieb so, dass eine freie Beweglichkeit des Antriebs in allen
Betriebszustanden gewahrleistet ist.

¢ Drehen Sie das Hubrohr niemals in den Antrieb hinein (Variante mit festem Mutter-
sitz).

Vermeidung von Quetschstellen

A

A VORSICHT

Die Antriebsbewegung erfolgt durch ein Hubrohr. Beruicksichtigen Sie dies bei der Aus-
legung ihres Produktes, in MalRnahmen der passiven Sicherheit und in den Sicher-
heitshinweisen in lhrer Betriebsanleitung.

e Passive Sicherheit durch Einbaumafinahmen: Filhren Sie den Einbau des Antriebs
MEGAMAT MCZ so durch, dass keine Scher- und Quetschstellen von auf3en zu-
ganglich sind.

Sicherheitshinweise fir den Betreiber: Weisen Sie den Betreiber in der von Ihnen anzufertigenden
Betriebsanleitung unbedingt auf die hier genannten Sicherheitsmallnahmen hin.

80193 3.0
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Vermeidung eines Herausziehens des Hubrohres (loser Muttersitz)

A VORSICHT

Fir die Variante des Antriebs MEGAMAT MCZ, bei der das Hubrohr nicht an der Spin-
A del befestigt ist (loser Muttersitz), ist im Endprodukt ein fester mechanischer Anschlag

notwendig. Ein fehlender oder nicht fester mechanischer Anschlag kann zum Heraus-
ziehen des Hubrohres und damit zu Fehlbedienungen mit Verletzungen flihren und
Schaden am Antriebssystem verursachen.

Vermeidung des Uberfahrens des Endpunktes

Beachten Sie, dass durch den Einbau mechanischer Endanschlage in Ihrem Endprodukt der Si-
cherheitsstandard wesentlich erhéht wird. DewertOkin empfiehlt Ihnen deshalb den Einbau me-
chanischer Endanschlage in Ihr Endprodukt.

Wenn Sie aus technischen oder wirtschaftlichen Grinden auf den Einbau mechanischer Anschlage
verzichten, so empfehlen wir lhnen dringend, in sicherheitskritischen Funktionen bei der Benutzung
der DewertOkin-Antriebe den Einsatz eines zusatzlichen Sicherheitsendschalters. Ein Sicherheits-
endschalter schitzt den Antrieb im Falle eines Defektes des oberen Endschalters vor kritischem
Uberfahren und Zusammenbruch.

P Der Sicherheitsendschalter setzt den Antrieb dauerhaft auBer Betrieb, sobald der regulare End-
schalter Uberfahren wird. Der Sicherheitsendschalter ist direkt in den Antrieb integriert und er-
fordert keinen zusatzlichen Montageaufwand. Das Einbaumal} eines Antriebes kann sich durch
den Einbau des Sicherheitsendschalters um 23 mm erhdhen.

der Einbau von mechanischen Endanschlagen (sowohl fiir den oberen Endpunkt als
auch fir den unteren Endpunkt) in lhrem Endprodukt zwingend erforderlich, um me-
chanische Beschadigungen des Antriebssystems zu vermeiden.

0 Bei Einbau der Option Gabelkopf Quick Release (GQR) oder Ruckstellfunktion (ER) ist

P Die mechanischen Endanschlage bzw. Hubwegbegrenzungen der Applikation missen auf das
ein- und ausgefahrene Mal des Antriebs justiert werden. Achten Sie darauf, dass die mechani-
schen Endanschlage nicht erreicht werden, bevor der Antrieb komplett ein- bzw. ausgefahren
ist.
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6.2 Durchfiihrung der Montage

ACHTUNG

Fuhren Sie die Montage des Antriebs in der lastfreien Position der Applikation durch.

Der Antrieb muss in seiner Endlage entweder komplette ein- oder ausgefahren sein.

Nur in der lastfreien Position werden Schaden am Antrieb vermieden und ein sicherer Einbau ist
gewahrleistet.

6.2.1 Einbau (beispielhaft dargestellt)

Vergewissern Sie sich vor dem Einbau des Antriebs, dass alle Sicherheitshinweise aus dem Ab-
schnitt ,Sicherheitsrelevante Hinweise zur Montage*“ beachtet wurden und in die Durchfiihrung der
Montage einflief3en.

A A VORSICHT

Der Stecker der Anschlussleitung darf bei der Montage nicht eingesteckt sein.

Abbildung 18 Montage des Antriebs (Beispiel)
A Beschlag der Antriebsaufnahme (Hubrohr- B Hubrohrgabelkopf

seite)
C Montagebolzen D Elektrischer Anschluss / Anschlussleitung
E Getriebegabelkopf F Beschlag der Antriebsaufnahme (Motorseite)

G Sicherungsclip
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0 Die Beschlage fiir die Aufnahme der Gabelkdpfe miissen zueinander fluchten.

Der Einbau des Antriebs MEGAMAT MCZ in das Endprodukt wird im Folgenden beispielhaft fir
den Einbau mit Montagebolzen dargestellt.

P Aufgrund technischer Veranderungen und Varianten sind Abweichungen im Detail méglich.
1 Bewegen Sie die Applikation in eine lastfreie Position.
Schieben Sie den Antrieb mit dem Getriebegabelkopf (E) in den Beschlag (F).

2
3 Setzen Sie den Montagebolzen (C) in den Beschlag (F) ein.
4 Sichern Sie den Montagebolzen (C) durch den Sicherungsclip (G).

Abbildung 19  Montageschritte am Getriebegabelkopf (Beispiel)

A VORSICHT

A Variante mit festem Muttersitz: Drehen Sie das Hubrohr niemals in den Antrieb hinein.

Ein in den Antrieb hinein gedrehtes Hubrohr kann zu Ermidungsbriichen flhren.

5 Wenn der Hubrohrgabelkopf (B) nicht mit dem Getriebegabelkopf (E) fluchtet darf das Hubrohr
maximal %2 Umdrehung aus dem Antrieb heraus gedreht werden.

A VORSICHT

A Variante mit festem Muttersitz: Das Hubrohr darf maximal %2 Umdrehung aus dem An-
trieb heraus gedreht werden. Drehen Sie das Hubrohr nicht weiter hinaus. Ein sicherer
Betrieb kann dann nicht mehr gewahrleistet werden. Der Hubrohrgabelkopf darf sich

nicht vom Hubrohr 16sen!
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Befestigen Sie den Hubrohrgabelkopf (B) mit einem Montagebolzen (C) am Beschlag (A).
7 Sichern Sie den Montagebolzen (C) durch den Sicherungsclip (G).

8 Schliel3en Sie den Antrieb an die Steuerung bzw. den Doppelantrieb an. Sichern Sie das Kabel
am elektrischen Anschluss (D) gegen Herausziehen.

Abbildung 20 Montageschritte am Hubrohrgabelkopf (Beispiel)

P Sollen zwei Antriebe mit einem Handschalter gesteuert werden, so miissen zunachst die beiden
Antriebe elektrisch, z.B. iber eine Steuerung/Doppelantrieb verbunden werden. Danach wird
der Handschalter angeschlossen.
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Hinweise zum Einbau des Antriebs MEGAMAT MCZ mit Gabelkopf Quick Release (GQR)

A VORSICHT

A Einbaufehler (z. B. bedingt durch Toleranzen im Beschlag) kénnen gro3e Auswirkun-
gen auf die Ausrickkrafte des GQR haben. Durch fehlerhaften Einbau kénnen sich die
Ausrickkrafte deutlich erhdhen und somit weit oberhalb der Spezifikation liegen.

Ausrichtung des Beschlags beim Gabelkopf Quick Release (GQR)

Die Beschlage fir die Aufnahme der Gabelképfe missen zueinander fluchten (siehe Abbildung

21), ist dieses nicht der Fall, wirken zuséatzliche Querkrafte auf die Antriebseinheit. Zu einer deutli-
chen Erhdhung der Ausrlckkraft, kann es schon bei einem Versatz der Beschlage von 1° und mehr
kommen. Ideal ist eine Beschlagstellung von nahezu 0°.

Abbildung 21  Ausrichtung des Beschlags

Auswirkung der Einbaulage beim Gabelkopf Quick Release (GQR)

P Die Ausriickkraft erhoht sich, wenn z. B. die Antriebseinheit mit einer Querkraft von anderen
Anbauteilen beaufschlagt wird, diese kann weit oberhalb der Spezifikation liegen. (Abbildung 22
zeigt eine waagerecht eingebaute Antriebseinheit, die mit einer Querkraft belastet wird.)
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Abbildung 22  Auswirkung der Einbaulage
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Empfohlene Beschlag-Auslegung beim Gabelkopf Quick Release (GQR)

Neben dem genauen Fluchten der Beschlage zueinander, ist sicherzustellen, dass auf beiden Sei-
ten der Beschlage nur eine Befestigungslasche (A in Abbildung 23) verwendet wird. Die Gefahr,
dass beide Befestigungslaschen nicht miteinander fluchten und dadurch die Antriebseinheit ver-
kantet, wird mit dieser MalRnahme reduziert.

Der Antrieb muss fest eingebaut sein, jedoch soll genligend Bewegungsfreiheit an seinen Befesti-
gungspunkten vorhanden sein. Der Antrieb muss so befestigt werden, dass er in allen Positionen
gegen Verdrehen und Verbiegen geschitzt ist. Es kdnnen auch Beschlage mit zwei Befestigungs-
laschen (B in Abbildung 23) verwendet werden, nur sollten diese genau fluchten, damit es nicht zu
einer Erhéhung der Auszugskraft kommt.

Fihren Sie auf einer Seite die Beschlagslasche als Langloch aus, dadurch kénnen mdgliche Lan-
gendifferenzen zwischen Einbaumal} des Antriebes und ihrer Applikation ausgeglichen werden.

» Empfehlung: Das Langloch (C in Abbildung 23) sollte mindestens 2 Millimeter Spiel aufweisen.

Abbildung 23  Empfohlene Beschlag-Auslegung
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6.2.3 Einbau des Bowdenzugs fiir den optionalen Gabelkopf Quick Release (GQR)

Verwenden Sie fur den Einbau des GQR einen Bowdenzug mit Langenausgleich (z.B.
durch eine Feder im Bowdenzug).

Abbildung 24  Einbau des Bowdenzugs fiir die mechanische Riickstellfunktion GQR (Option)
A Bowdenzug-Verriegelung B Nutim GQR

C Bowdenzugaufnahme D Bowdenzug

E Langenausgleich (z.B. mit einer Feder)

Fuhren Sie den Bowdenzug (D) durch die Nut des GQR (B).
2 Legen Sie den Bowdenzug (D) in die Bowdenzugaufnahme (C).
3 Verriegeln Sie den Bowdenzug mit der Verriegelung (A).

A

A VORSICHT

Spannen Sie den Bowdenzug nicht zu stark vor. Ein zu stark gespannter Bowdenzug
kann zu einer ungewollten Verstellbewegung durch Auslésen der mechanischen Rick-
stellfunktion flhren.

80193 3.0
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P Um eine korrekte Funktion des GQR zu gewahrleisten, muss die Bowdenzugaufnahme (C) bis
zum Anschlag (ganz nach oben) gezogen werden. Ab einer Zugkraft von 110 N ist die Kupplung
im GQR geoffnet. Die Zugkraft darf 250 N nicht Gbersteigen, um Beschadigungen im GQR zu
vermeiden und Ausruckkrafte nicht zu erhéhen.

4 Montieren Sie den Bowdenzug an lhre Applikation. Bauen Sie eine Feder (E) in den Bowden-
zug ein, um Beschadigungen am GQR zu vermeiden und um eine korrekte Funktion zu gewahr-
leisten.

Zugkraft F mﬁ])f'ffoo,\',\'

Abbildung 25 Gabelkopf Quick Release

5 Prifen Sie die einwandfreie Funktion der mechanischen Riickstellfunktion.

6.2.4 Einbau des Bowdenzugs fiir die optionale mechanische Riickstellfunktion (ER)

T/ |
B Cc

Abbildung 26 Montage des Antriebs mit mechanischer Rickstellfunktion (ER)

A

A Bowdenzug B Sicherungsclip
C Nutim ER-Gehéduse D Ausrickhebel fur Rickstellfunktion (ER)
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Abbildung 27 Einbau des Bowdenzugs flr die mechanische Rickstellfunktion ER (Option)

1 Fuhren Sie den Bowdenzug (A in Abbildung 26) durch den Ausrtckhebel des ER (D), wie in
Abbildung 27 dargestellt.

2 Verriegeln Sie den Bowdenzug mit dem Sicherungsclip (B).
3 Fuhren Sie den Bowdenzug (A) durch die Nut des ER (C).
4 |egen Sie den Bowdenzug (A) in die Bowdenzugaufnahme.

A VORSICHT

A Spannen Sie den Bowdenzug nicht zu stark vor. Ein zu stark gespannter Bowdenzug
kann zu einer ungewollten Verstellbewegung durch Auslésen der mechanischen Ruck-
stellfunktion fihren.

5 Montieren Sie den Bowdenzug an lhre Applikation.
6 Prifen Sie die einwandfreie Funktion der mechanischen Riickstellfunktion.
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Elektrischer Anschluss

A VORSICHT

A Sie dirfen elektrische Komponenten nur bei gezogenem Netzstecker der Spannungs-
versorgung und gezogenem Akkustecker (sofern vorhanden) anschlieRen oder tren-
nen.

Verlegen elektrischer Leitungen

Achten Sie beim Verlegen der Leitungen darauf, dass

¢ diese nicht eingeklemmt werden kdénnen,

o auf diese keine mechanische Belastung (Zug, Druck, Biegung etc.) ausgetibt wird oder
¢ diese nicht anderweitig beschadigt werden kénnen.

Befestigen Sie die Leitungen, insbesondere die Netzanschlussleitung, mit einer ausreichenden Zu-
gentlastung und ausreichendem Knickschutz am Endprodukt. Verhindern Sie durch geeignete kon-
struktive MaRnahmen, dass die Netzanschlussleitung beim Transport des Endproduktes mit dem
Boden in Berihrung kommt.
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6.2.6 Anschluss-Option: Antrieb mit Iosbarer Verriegelungskappe am elektrischen Anschluss

A\

A VORSICHT

Arbeiten an elektrischen Anschlissen dirfen nur durch Personal mit folgender Qualifi-
kation durchgefiihrt werden:

e Personal mit abgeschlossener Berufsausbildung zum Elektromaschinenmonteur
oder

e Personal mit einer gleichwertigen Qualifikation oder

e Personal, das an von DewertOkin angebotenen entsprechenden Schulungen mit
Erfolg teilgenommen hat.

Fihren Sie Arbeiten an elektrischen Anschliissen nur dann aus, wenn Sie Uber eine
solche Qualifikation verfigen, oder beauftragen Sie nur entsprechend ausgebildetes
Personal damit.

Die lésbare Verriegelungskappe kann entfernt werden, indem die Klemmen in den seitlichen Off-
nungen z.B. mit einem Schraubendreher gelost werden.

Abbildung 28 Lésbare Verriegelungskappe

O

ACHTUNG

Im Servicefall, beim Wechsel der Motoranschlussleitung:
e Losen Sie vorsichtig die Verriegelungskappe nur mit einen geeigneten Werkzeug.
e Ersetzen Sie eine beschadigte Verriegelungskappe.

¢ Prifen Sie die Verbindung zwischen Verriegelungskappe/Getriebegehause auf
festen Sitz.

A

A VORSICHT

Wenn die Verriegelungskappe oder die Verbindung zwischen Verriegelungskappe/
Getriebegehause beschadigt sind darf der Antrieb nicht mehr betrieben werden.

80193 3.0

39



Montage

6.2.7

6.2.8

40

MEGAMAT MCZ

Anschluss-Option: Feste Verriegelungskappe am elektrischen Anschluss

A VORSICHT

A Ist der elektrische Anschluss mit einer fest sitzenden Verriegelungskappe versehen, ist
ein Offnen des elektrischen Anschlusses verboten.

Das an der Verriegelungskappe des Antriebs MEGAMAT MCZ angebrachte Symbol hat folgende
Bedeutung:

@5 Darf nur von Fachpersonal gedffnet werden!

Ausbau des Antriebs

A VORSICHT

A Sie durfen elektrische Komponenten nur bei gezogenem Netzstecker der Spannungs-
versorgung und gezogenem Akkustecker (sofern vorhanden) anschlieRen oder tren-
nen.

A VORSICHT

A Fihren Sie Montagen am Antrieb in der lastfreien Position durch. Nur in der lastfreien
Position wird die Quetschgefahr vermieden.

P Aufgrund technischer Veranderungen sind Abweichungen im Detail mdglich.

Bewegen Sie die Applikation in die lastfreie Position.
Entfernen Sie die Anschlusskabel aus der Steuerung bzw. Doppelantrieb.
Falls mehrere Antriebe elektrisch miteinander verbunden sind, trennen Sie diese voneinander.

A ODN =

Bei Option GQR / ER: Lésen Sie den Bowdenzug durch Herausziehen der Bowdenzug-
Verriegelung bzw. des Sicherungsclips und nehmen Sie den Bowdenzug heraus.

0 Stitzen Sie den Antrieb ab, denn der Antrieb kommt nach dem Losen der Bolzen so-
fort frei.

5 Entfernen Sie die Sicherungsclips und die Montagebolzen.
6 Nehmen Sie den Anrieb aus der Applikation heraus.
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Hinweise zur Bedienung

Sie als Hersteller des Endproduktes kénnen fir die Erstellung der Betriebsanleitung fur das End-
produkt die hier beschriebenen Sachinformationen nutzen. Beachten Sie dabei, dass die Monta-
geanleitung nicht alle fiir den sicheren Betrieb des Endprodukts notwendigen Informationen enthal-
ten kann, da sie nur den Einbau und die Bedienung des Antriebes als unvollstandige Maschine be-
schreibt.

A VORSICHT

A Berlcksichtigen Sie bei der Erstellung der Betriebsanleitung, dass sich die Montagean-
leitung an Sie als Fachmann richtet und nicht an den Betreiber des Endprodukts.

Allgemeine Hinweise

P Verwenden Sie zur Steuerung des Antriebs ausschlieRlich Gerate von DewertOkin, denn diese
weisen eine geprifte Geratekombination auf.

Einschaltdauer / Aussetzbetrieb

Der Antrieb MEGAMAT MCZ ist bauartbedingt im Aussetzbetrieb zu betreiben. Aussetzbetrieb be-
deutet, dass nach einer bestimmten, maximalen Betriebszeit (Einschaltdauer) unbedingt eine Ru-
hezeit des Antriebs eingehalten werden muss, damit sich dieser nicht zu stark erhitzt. Eine tUber-
mafige Erhitzung kann im Extremfall zum Funktionsausfall fiihren.

P Informationen zur maximalen Betriebszeit (Einschaltdauer/Aussetzbetrieb) und zur vorgegebe-
nen Pausenzeit sind auf dem Typenschild angegeben.

Vermeidung von Gefahren durch elektrischen Strom

A WARNUNG

A Sichern Sie spannungsfiihrende Teile des Antriebssystems und der Spannungsversor-
gung — insbesondere nicht genutzte Anschliisse von Netzgeraten und Steuerungen —
zuverlassig gegen BerlUhrung.

Vermeidung von Schaden an den Leitungen

Weisen Sie den Betreiber in der von Ihnen zu erstellenden Betriebsanleitung auf die mogliche Ge-
fahrdung der Leitungen hin.

A VORSICHT

A Die Leitungen, insbesondere die Anschlussleitung, sind nicht Gberfahrfest. Vermeiden
Sie deshalb mechanische Belastungen aller Leitungen, um Verletzungen und Schaden

am Antrieb vorzubeugen.
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Stillsetzen des Antriebs

MEGAMAT MCZ

A VORSICHT

A Zum Stillsetzen des Antriebs ziehen Sie den Netzstecker der Steuerung/des Doppelan-

triebs und den Akkustecker (falls vorhanden). Um das Gerat stillsetzen zu kénnen,
muss der Netzstecker der Steuerung/des Doppelantriebs im Betrieb jederzeit zugang-
lich sein.

Hinweise zur Bedienung bei optionaler Ausstattung
Ausstattung: Fester Muttersitz

A VORSICHT

A Drehen Sie das Hubrohr niemals in den Antrieb hinein. Ein in den Antrieb hinein ge-
drehtes Hubrohr kann zu Ermidungsbriichen fiihren.

A VORSICHT

A Das Hubrohr darf maximal %2 Umdrehung aus dem Antrieb heraus gedreht werden.
Drehen Sie das Hubrohr nicht weiter heraus. Ein sicherer Betrieb kann dann nicht
mehr gewahrleistet werden. Der Hubrohrgabelkopf darf sich nicht vom Hubrohr I16sen!

Ausstattung: Mechanische Riickstellfunktion (Gabelkopf Quick Release, GQR)

A VORSICHT

A Die mechanische Ruickstellfunktion GQR ist kein Sicherheitssystem im Sinne der Ge-
fahrenabwehr.

Zur Bedienung des MEGAMAT MCZ mit mechanischer Riickstellfunktion GQR (Gabelkopf Quick
Release) ist folgendes zu beachten:

o Damit eine zuverlassige Funktion der mechanischen ,Schnellverstellung, GQR in gleichbleiben-
der Glte gewahrleistet ist, darf der Antrieb keine duferen Verunreinigungen aufweisen. Wir
empfehlen daher, eine optische Sichtprifung (siehe Abschnitt 9.1), ggf. Reinigung und ab-
schlieende Funktionskontrolle der Schnellverstellung in dem Serviceplan der Applikation auf-
zunehmen.

¢ GQR ist mit einem hochwertigen Kupplungssystem ausgerustet, welches jederzeit auch im be-
lasteten Zustand, betatigt werden kann.

e Mit Hilfe einer mechanischen Ausriickung kdnnen Sie im Notfall den Antrieb mechanisch ver-
stellen. Betatigen Sie die mechanische Ausriickung und bringen Sie den Antrieb in die Grund-
position.

e Zur Betdtigung ist ein geeigneter handelsublicher Bowdenzug vorgesehen, welcher in der
Bowdenzugaufnahme des GQR befestigt wird (siehe Abschnitt 6.2.3). Der Bowdenzug ist nicht
im Lieferumfang enthalten.
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e Um eine korrekte Funktion des GQR zu gewahrleisten, muss die Bowdenzugaufnahme bis zum
Anschlag (ganz nach oben) gezogen werden. Ab einer Zugkraft von 110 N ist die Kupplung im
GQR geoffnet. Die Zugkraft darf 250 N nicht ibersteigen, um Beschadigungen im GQR zu ver-
meiden und Ausrickkrafte nicht zu erhéhen.

P Je nach Ausfiihrung der Applikation ist eine Absenkung durch das Eigengewicht moglich. Lasst
sich die Applikation durch sein Eigengewicht nicht absenken, miissen Sie mit leichtem Druck
auf die jeweilige Seite der Applikation nachhelfen.

e Nach dem Lésen der mechanischen Ausriickung und erneutem Anfahren des Antriebssystems,
kuppelt die Ausruckkupplung selbststandig ein. Das Antriebssystem ist wieder betriebsbereit.

Weisen Sie den Betreiber in der von lhnen zu erstellenden Betriebsanleitung auf die Vermeidung
mdglicher Beschadigungen des GQR-Systems hin:

@

ACHTUNG

Das GQR-System ist standardmaRig fur Anwendungen in Druckrichtung des Antriebes
ausgelegt. Es ist daher bei Betatigung des GQR darauf zu achten, dass die manuelle
Verstellung ausschlieBlich in der vorgesehenen Richtung erfolgt. Ein Nichtbeachten
kann zu Beschadigungen am GQR fihren.

Der GQR ist dartiber hinaus standardmafig mit einem Einklemmschutz fiir den Notfall
ausgelegt. Eine nicht bestimmungsmafige Betatigung des Einklemmschutzes (bei
Schnellverstellung ohne Betatigung des Bowdenzugs entgegen der vorgesehenen
Richtung) fihrt zu erhéhtem Verschlei und zum friihzeitigen Ausfall des Systems.

Ausstattung: Mechanische Riickstellfunktion ER

Weisen Sie den Betreiber in der von lhnen zu erstellenden Betriebsanleitung auf die Vermeidung
maoglicher Beschadigungen des ER-Systems hin:

Der Ausrtickhebel der mechanischen Rickstellfunktion ER ist wahrend der gesamten
Verstellbewegung vollstandig durchzudriicken. Rastet durch unvollstédndiges Nieder-
drucken des Ausrickhebels wahren der Verstellbewegung die Kupplung ein (auch
teilweises Einrasten), so kann dies zu erhdhtem Verschleil der Mechanik und zum
frihzeitigen Ausfall des Systems fuhren.

Das ER-System ist standardmaRig fir Anwendungen in Druckrichtung des Antriebes
ausgelegt. Es ist daher bei Betatigung des ER darauf zu achten, dass die manuelle
Verstellung ausschlieBlich in der vorgesehenen Richtung erfolgt. Ein Nichtbeachten
kann zu Beschadigungen am ER fihren.

P Je nach Ausfiihrung der Applikation ist eine Absenkung durch das Eigengewicht mdglich. Lasst
sich die Applikation durch sein Eigengewicht nicht absenken, missen Sie mit leichtem Druck
auf die jeweilige Seite der Applikation nachhelfen.

80193 3.0
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Hinweise zur Bedienung MEGAMAT MCZ

7.21 Durchfiihrung der manuellen Ausriickung fiir die optionale mechanische Riickstellfunktion
(ER) ohne Bowdenzuganbindung

Abbildung 29 Manuelle Ausriickung flir die mechanische Rickstellfunktion ER (Option)

A VORSICHT

g Klemmgefahr!

Abhangig von der Applikation kann sich bei der Betatigung der Ausriickung eine
Klemmgefahr ergeben. Weisen Sie den Betreiber in der von Ihnen zu erstellenden
Betriebsanleitung auf die konkrete Klemmgefahr an Ihrer Applikation hin.

1 Drucken Sie den Ausruckhebel nach links, um die Rickstellfunktion (ER) manuell auszuldsen.
Solange der Ausriuckhebel gedriickt wird ist die Ruckstellfunktion aktiviert und die Applikation ist

nicht mehr arretiert.
2 Lassen Sie den Ausrtickhebel wieder los, um die Rickstellfunktion zu beenden. Der Antrieb ras-
tet wieder ein und die Applikation ist wieder einsatzbereit.
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MEGAMAT MCZ

8.

Fehlerbehebung

Fehlerbehebung

Dieses Kapitel enthalt Abhilfemalinahmen bei Fehlfunktionen. Sollte ein Fehler auftreten, der nicht
in dieser Tabelle aufgefiihrt ist, wenden Sie sich bitte an Ihren Lieferanten.

A VORSICHT

A

Die Fehlerbehebung und Fehlerbeseitigung darf nur durch eine Fachkraft mit abge-
schlossener Berufsausbildung als Elektromaschinenmonteur oder gleichwertiger Quali-
fikation ausgefihrt werden.

80193 3.0

Problem

Handschalter oder
Antriebssystem ohne
Funktion.

Antriebe lassen sich
plétzlich nicht mehr
verfahren/bewegen.

GQR/ER
Motor lauft, aber keine
Verstellbewegung.

GQR

Motor lauft, aber keine
Verstellbewegung,
oder:

Antrieb lauft von selbst
zurlick.

Nach etlichen Zyklen
ist der Antrieb oder die
GQR Funktion gestort.

Mogliche Ursache
Keine Netzspannung.

Handschalter oder Antriebssys-
tem defekt.

Thermoschalter am Transformator
hat moglicherweise ausgelost.

Temperatursicherung im Trans-
formator hat méglicherweise aus-
gelost.

Geratesicherung hat mdglicher-
weise ausgeldst.

Keine Netzspannung.

Zuleitung (Netz und / oder Hand-
schalter / Zusatzantriebe) unter-
brochen.

Der Bowdenzug ist nicht in
Grundstellung. Es liegt eine zu
grofRe Vorspannung am Bowden-
zug an.

Die Freilauffunktion des Antriebes
wurde dauerhaft zur Verstellung
der Applikation genutzt.

Die mechanischen Anschlage in
der Applikation sind nicht vorhan-
den oder passen nicht zum Ein-
baumaf des Antriebes.

Losung
Netzverbindung herstellen.

Wenden Sie sich an |hren Liefe-
ranten / Handler.

Das Antriebssystem ca. 20 - 30
Minuten in Ruhestellung belas-
sen.

Wenden Sie sich an lhren Liefe-
ranten / Handler

Wenden Sie sich an lhren Liefe-
ranten / Handler.

Netzverbindung herstellen.

Zuleitung Uberprufen ggf. Kontakt
wiederherstellen.

Justieren Sie den Bowdenzug.

Erneuern Sie den Antrieb. (Die
interne Freilauffunktion am GQR
ist zerstort, diese ist eine Schutz-
funktion und nicht zur Verstellung
geeignet.)

Uberpriifen Sie die Anschlage.

Passen die Anschlage zum Ein-
baumal} des Antriebes? Arbeiten
Sie ggf. die Anschlage nach.
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Wartung

9.

9.1

46

Wartung

MEGAMAT MCZ

» Verwenden Sie nur Ersatzteile, die von DewertOkin hergestellt oder freigegeben wurden. Nur
diese gewahrleisten eine ausreichende Sicherheit.

Instandhaltung

Art der Uberpriifung

Uberpriifungen der elektri-

schen Funktion und Sicherheit.

RegelmaBige Sichtprifungen
des Gehauses auf Beschadi-
gungen.

RegelmaBige Sichtprifungen
der Steckverbindungen und
des elektrischen Anschlusses
auf Beschadigungen.

RegelmaRige Sichtprifungen
der Leitungen auf Beschadi-
gungen.

RegelmaRige Funktionspri-
fung der Endschalter.

RegelmaBige Funktionskon-
trolle der mechanischen Ruick-
stellfunktionen ER und Gabel-
kopf Quick Release GQR.

RegelmaRige Sichtprifung,
ggf. Reinigung und abschlie-
Rende Funktionskontrolle der
mechanischen Ruckstellfunkti-
on (Gabelkopf Quick Release,
GQR).

RegelmaRige Sichtprifung der
Dichtungen Gabelkopf Quick
Release, GQR).

Erlauterung

Die Uberpriifungen haben durch
eine Elektrofachkraft zu erfol-
gen. (Siehe Abschnitt ,Elektri-
scher Anschluss® im Kapitel
.Montage®.)

Uberpriifen Sie das Gehause
auf Risse und Brtiche. Durch

Risse und Brtiche wird der IP-
Schutz beeintrachtigt.

Kontrollieren Sie den festen Sitz
der Verbindungen der elektri-
schen Leitungen und des
elektrischen Anschlusses.

Kontrollieren Sie die Anschluss-
leitungen auf Quetschungen,
Abscherungen und die Zugent-
lastung mit Knickschutz insbe-
sondere nach jeder mechani-
schen Belastung.

Uberpriifen Sie die Endschalter
durch Anfahren der Endpositio-
nen.

Uberpriifen Sie die mechanische
Ruckstellfunktion ER und Ga-
belkopf Quick Release GQR
durch Betatigung des Bowden-
zugs.

Uberpriifen Sie den Gabelkopf
Quick Release GQR auf Verun-
reinigungen und nach der Reini-
gung auf Funktion.

Uberpriifen Sie die Dichtung am
Gabelkopf Quick Release GQR
auf korrekten Sitz und Vollstan-
digkeit.

Zeitraum

Der Zeitraum der regelma-
Rigen Uberprifungen rich-
tet sich nach der von lhnen
zu erstellenden Gefahr-
dungsbeurteilung fir das
Endprodukt.

Mindestens alle 6 Monate.

Mindestens alle 6 Monate.

Mindestens alle 6 Monate.

Mindestens alle 6 Monate.

Mindestens alle 6 Monate.

Mindestens alle 6 Monate.

Mindestens alle 6 Monate.
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MEGAMAT MCZ Wartung

9.2

Pflege und Reinigung

Der Antrieb MEGAMAT MCZ wurde so entworfen, dass er einfach zu reinigen ist. Insbesondere
wird die Reinigung durch viele glatte Flachen begunstigt.

Reinigen Sie den Antrieb nie in einer Waschstralle oder mit einem Hochdruckreiniger
und vermeiden Sie das Eindringen von Flussigkeiten. Schaden am Gerat sind nicht
auszuschlief3en.

1 Ziehen Sie vor Beginn der Reinigung den Netzstecker von Steuerung/Doppelantrieb und den
Akkustecker (sofern vorhanden)!

2 Reinigen Sie den Antrieb MEGAMAT MCZ im eingefahrenen Zustand mit einem feuchten Tuch.
3 Achten Sie darauf, bei der Reinigung die Anschlussleitung des Antriebes nicht zu beschadigen.

0 Verwenden Sie keine Lésungsmittel wie Benzin, Alkohol oder Ahnliches.
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Entsorgung MEGAMAT MCZ

10.

10.1

10.2

48

Entsorgung

Verpackungsmaterial

Das Verpackungsmaterial ist nach recyclingfahigen Bestandteilen zu sortieren und gemaRg den gel-
tenden Umweltvorschriften des jeweiligen Landes (in Deutschland nach dem Kreislaufwirtschafts-
gesetz Kr'WWG ab dem 01.06.2012, international der EU-Richtlinie 2008/98/EG (Abfallrahmenrichtli-
nie AbfRRL ab dem 12.12.2008) der Wiederverwertung zuzufiihren bzw. zu entsorgen.

Bauteile des Antriebs

Der Antrieb MEGAMAT MCZ enthalt Elektronikbauteile, Kabel, Metalle, Kunststoffe usw. Der An-
trieb MEGAMAT MCZ ist gemaf den geltenden Umweltvorschriften des jeweiligen Landes zu ent-
sorgen.

Die Entsorgung des Produkts unterliegt in Deutschland dem Elektro-G, international der EU- Richt-
linie 2012/19/EU (WEEE) oder den jeweiligen nationalen Gesetzgebungen.

Der Antrieb MEGAMAT MCZ darf nicht in den Hausmull gelangen!

I3
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Einbauerklarung

nach Anhang Il der EU-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG

Der Hersteller

Declaration of Incorporation

According to Appendix Il of the EU Machinery
Directive 2006/42/EC

The manufacturer:

DewertOkin GmbH
WeststralRe 1

32278 Kirchlengern
Deutschland - Germany

erklart hiermit, dass nachstehend beschriebene
unvollstdndigen Maschinen

MEGAMAT

declares that the incomplete machines described
below

MCZ

MEGAMAT MC(n)"

die folgenden grundlegenden Anforderungen der
Richtlinie Maschinen (2006/42/EG) erfuillt:

Abschnitt:

1.1.3; 13.3; 134; 137; 151; 152; 1.55;
Die unvollstandige Maschine darf erst dann in Be-

trieb genommen werden, wenn festgestellt wurde,

dass die Maschine, in die die unvollstéandige Ma-

schine eingebaut werden soll, den Bestimmungen

der Richtlinie Maschinen (2006/42/EG) entspricht.

Der Hersteller verpflichtet sich, die speziellen Unter-
lagen zur unvollstandigen Maschine einzelstaatli-
chen Stellen auf begriindetes Verlangen elektronisch
zu Ubermitteln. Die zur Maschine gehérenden
speziellen technischen Unterlagen nach Anhang VII
Teil B wurden erstellt.

Fur die Zusammenstellung der technischen Unter-
lagen ist bevollm&chtigt: DewertOkin GmbH

Weststralle 1

32278 Kirchlengern
Tel.: 05223 979-0
Deutschland - Germany

Kirchlengern, Germany 25 November 2019

1)(n) steht fur/stands for 1 -5

complies with the following basic requirements of the
Machinery Directive (2006/42/EC):

Sections:

156; 15.7; 15.8; 1.5.9; 1.5.10; 1.5.13
You may only operate this incomplete machine after
you have confirmed that the end product (into which
this machine will be installed) complies with the

Machinery Directive 2006/42/EC.

On reasonable request, the manufacturer is obliged
to send the special documentation accompanying the
partially completed machinery in electronic form to
the appropriate national institution. The special
technical documents corresponding to the machine
have been created according to Appendix VII, part B.

For preparation of the technical documentation is
authorized: DewertOkin GmbH

Weststralle 1

32278 Kirchlengern
Tel.: 05223 979-0
Deutschland - Germany

2

Dr.-Ing. Josef G. Grol}
Geschaftsfuhrer / Managing Director



EG-Konformitatserklarung
Nach Anhang IV der EMV-Richtlinie 2014/30/EU

Nach Anhang IV der EU-Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU

Nach Anhang VI der RoHS-Richtlinie 2011/65/EU
(inkl. Delegierte Richtlinie (EU) 2015/863)

Der Hersteller

EU Declaration of Conformity

In compliance with Appendix IV of the EMC-Directive
2014/30/EU

In compliance with Appendix IV of the LVD-Directive
2014/35/EU

In compliance with Appendix VI of the EU RoHS
Directive 2011/65/EU
(incl. Commission delegated Directive (EU) 2015/863)

The manufacturer

DewertOkin GmbH
WeststralRe 1

32278 Kirchlengern
Deutschland - Germany

erklart hiermit, dass das Produkt

declares that the following product

MEGAMAT MCZ
MEGAMAT MC(n)"

mit DewertOkin Steuerung
die Anforderungen folgender EG-Richtlinien erflillt:

Richtlinie Uiber elektromagnetische Vertraglichkeit
2014/30/EU

Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU

DELEGIERTE RICHTLINIE (EU) 2015/863 DER
KOMMISSION vom 31. Méarz 2015 zur Anderung von
Anhang Il der Richtlinie 2011/65/EU des Euro-

paischen Parlaments und des Rates hinsichtlich der
Liste der Stoffe, die Beschrankungen unterliegen.

Angewendete Normen

/

with DewertOkin control unit
meets the requirements of the following EU directives:

Electromagnetic Compatibility Directive 2014/30/EU

Low Voltage Directive 2014/35/EU

COMMISSION DELEGATED DIRECTIVE (EU)
2015/863 of 31 March 2015 am ending Annex Il to
Directive 2011/65/EU of the European Parliament
and of the Council as regards the list of restricted
substances.

Applied standards:

e EN 60335-1:2012/A11:2014

e EN 55014-1:2006/A1:2009/A2:2011
e EN 55014-2:1997/A1:2001/A2:2008
e EN 61000-3-2:2014

e EN61000-3-3:2013

e EN 62233:2008

Konstruktive Anderungen, die Auswirkungen auf die in
der Montageanleitung angegebenen technischen Daten
und den bestimmungsgemaRen Gebrauch haben, das
Produkt also wesentlich verédndern, machen diese
Konformitatserklarung ungultig!

Kirchlengern, Germany 25 November 2019

1) (n) steht fur/stands for 1 — 5

This declaration of conformity is no longer valid if
constructional changes are made which significantly
change the drive system (i.e., which influence the
technical specifications found in the instructions or the

intended use)!

Dr.-Ing. Josef G. Grof3
Geschaftsfuhrer / Managing Director



Zusatzinformationen
Antriebssystem MEGAMAT MCZ

Folgende Normen wurden in den Ausfiihrungen mit mindestens IPX4 — in Anlehnung an:

- EN60601-1:2006 + A1:2013, IEC 60601-1:2005 + A1:2012 (Kurzbegriff: Edition 3.1),
Medizinische elektrische Gerate

- EN60601-1-2:2015, IEC 60601-2-2:2014 (Kurzbegriff: Edition 4.0), EMV

angewendet:
IEC/EN60601-1, Abschnitt 4 Allgemeine Anforderungen
IEC/EN60601-1, Abschnitt 6 Klassifizierung
IEC/EN60601-1, Abschnitt 7.1 Kennzeichnung — Allgemeines
IEC/EN60601-1, Abschnitt 7.2 Kennzeichnung — Aufschriften
IEC/EN60601-1, Abschnitt 8 Schutz gegen elektrische Gefahrdung

IEC/EN60601-1, Abschnitt 11.1 Schutz vor UbermafRigen Temperaturen
IEC/EN60601-1, Abschnitt 11.2 Brandverhitung

IEC/EN60601-1, Abschnitt 11.3 Konstruktive Anforderungen an feuerfeste Gehause
IEC/EN60601-1, Abschnitt 13 Gefahrliche Situationen und Fehlerbedingungen
IEC/EN60601-1, Abschnitt 16.6 Ableitstrome

IEC/EN60601-1, Abschnitt 17 Elektromagnetische Vertraglichkeit

IEC/EN60601-2-52, Schutz gegen Eindringen von Wasser: nur bei min. IPX4
Abschnitt 201.11.6.5.101

IEC/EN60601-2-52, Statische Belastung
Abschnitt 201.9.8.3.2
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