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ALPHADRIVE 3 Vorwort

Vorwort

Haftungsausschluss

DewertOkin haftet nicht fir Schaden, die aus

¢ dem Nichtbeachten der Anleitung,

e von DewertOkin nicht freigegebenen Anderungen am Produkt oder

e von DewertOkin nicht hergestellten oder nicht freigegebenen Ersatzteilen
resultieren.

» Technische Anderungen im Sinne der standigen Produktverbesserung sind jederzeit ohne An-
kindigung vorbehalten!

Erstellung einer kompletten Betriebsanleitung fiir das Gesamtprodukt

Diese Anleitung ist fir den Endproduktehersteller bestimmt — nicht fir die Weitergabe an den Be-
treiber des Endprodukts. Sie kann hinsichtlich der Sachinformationen als Grundlage fiir die Erstel-
lung der Endprodukte-Anleitung dienen.

Fir die von Ihnen zu erstellende Betriebsanleitung fiir das Endprodukt sollten Sie insbesondere die
Hinweise auf mégliche Gefahren nutzen. Die Beachtung dieser Hinweise entbindet Sie jedoch nicht
davon, eine eigene, gesonderte Risikoanalyse fir das Endprodukt zu erstellen und den Sicher-
heitshinweisen |hrer Betriebsanleitung zugrunde zu legen.

Die Montageanleitung enthalt nicht alle fir den sicheren Betrieb des Endproduktes notwendigen In-
formationen. Sie beschreibt ausschliellich den Einbau und die Bedienung des Antriebes als un-
vollstandige Maschine.

Die Montageanleitung wendet sich an Fachleute mit der Aufgabe der Endprodukteherstellung und
nicht an den Betreiber des Endprodukts.

Hinweise fiir Kunden in Landern der EU

71487 5.0

Kennzeichnung (TUV SUD Product Service)

Der Antrieb ALPHADRIVE 3 ist vom TUV SUD Product Service hinsichtlich der Bauart geprift. Die
Produktion des ALPHADRIVE 3 wird ebenfalls vom TUV SUD Product Service Gberwacht. Bauart-
priifung und Uberwachung der Produktion werden durch den TUV SUD Product Service beschei-
nigt.

Production monitored
Type tested

Abbildung 1 TUV SUD Product Service Safety Mark
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ALPHADRIVE 3 Allgemeines

1. Allgemeines

1.1 Anlagenausfiuihrungen

Der Antrieb ALHADRIVE 3 wird in verschiedenen Anlagenausfiihrungen betrieben. Mit der Be-
zeichnung ALPHADRIVE 3 sind im Folgenden auch die Anlagenausfiihrungen gemeint:

e ALPHADRIVE 3 ADZ3
e ALPHADRIVE 3 AD1-3
e ALPHADRIVE 3 AD2-3

1.2 Angaben zur Montageanleitung

Diese Montageanleitung ist eine wesentliche Hilfe fir die erfolgreiche und gefahrlose Montage des
Antriebs in das Endprodukt. Sie ist keine Betriebsanleitung fiir das Endprodukt.

Die Montageanleitung hilft Ihnen, Gefahren zu vermeiden, und die Zuverlassigkeit und Lebensdau-
er des Produkts zu erhdhen.

A VORSICHT

Beachten Sie unbedingt die Hinweise in dieser Anleitung! So verhindern Sie, dass durch Fehler
bei der Montage oder beim Anschluss

e Verletzungs- und Unfallgefahren entstehen und

¢ das Antriebssystem oder das Endprodukt beschadigt werden kann.

Diese Montageanleitung wurde mit gro3er Sorgfalt erstellt. Fur die Richtigkeit und Vollstandigkeit
der Daten, Abbildungen und Zeichnungen wird keine Gewahr oder Haftung tbernommen, soweit
diese nicht gesetzlich vorgeschrieben ist.

Verfiigbarkeit der Montageanleitung

Als Hersteller des Endproduktes sind Sie gemaf’ der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG verpflichtet,
die Montageanleitung zu lhren technischen Unterlagen zu nehmen, die Sie fir staatliche Kontroll-
stellen dokumentieren.

1.3 Sicherheitshinweise in der Montageanleitung und in der Betriebsanleitung
der Gesamtmaschine

Der Hersteller der vollstandigen Maschine (Endprodukt) darf den Antrieb ALPHADRIVE 3 als un-
vollstandige Maschine nur dann in Betrieb nehmen,

¢ wenn die vollstandige Maschine, in die der Antrieb ALPHADRIVE 3 eingebaut wurde, allen
Schutzzielen der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG entspricht, und

e wenn die Konformitat der vollstandigen Maschine vom Hersteller erklart wurde.

Der Hersteller des Endproduktes ist verpflichtet, eine Betriebsanleitung fir das Endprodukt zu er-
stellen. Die Sicherheitshinweise in dieser Betriebsanleitung missen auf Grundlage einer Risiko-
analyse des Endproduktes erstellt werden.
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Allgemeines ALPHADRIVE 3

1.4 Handbuchkonventionen

Hinweise, die nicht die Sicherheit betreffen, werden im Text durch ein Dreieckssymbol kenntlich
gemacht:

» Symbol fir Hinweise

Erlauterungen der Sicherheitshinweise

A VORSICHT

Achtung vor geféhrlicher Situation; Verletzungsgefahr.

ACHTUNG

Hinweis vor schadlicher Situation; mdgliche Folgen: das Produkt oder etwas in seiner Umge-
bung kann geschadigt werden

6 71487 5.0






Sicherheitshinweise

2.3 Typenschild

ALPHADRIVE 3

P Das abgebildete Typenschild ist als Beispiel zu verstehen. Die in der Abbildung angegebenen
Daten kdnnen deshalb von Ihrem Antrieb abweichen.

ALPHADRIVE 3 ADZ3

Duty cycle 2min ON /18min OFF
max. Push Force: 3000N

max. Pull Force: 3000N

Prod. Date: 24/19

XXXXX ALPHADRIVE 3 AD1-3 XXXXX

il || |11 11111111 il || 11111111
max. 4.00A max. 4.00A

mmm  Serial-No.: D125525 0001 mmm  Serial-No.: D125525 0001
S  Chd &30  Cid
OKIN OKIN

max. Pull Force: 3000N

Duty cycle 2min ON /18min OFF
max. Push Force: 3000N
Prod. Date: 24/19

|P20 A Phoenix Mecano Brand |P20 A Phoenix Mecano Brand
For Patents contact www.dewertokin.de/patents For Patents contact www.dewertokin.de/patents
DewertOkin GmbH, Weststrasse 1, 32278 Kirchlengern, DE DewertOkin GmbH, Weststrasse 1, 32278 Kirchlengern, DE
ALPHADRIVE 3 AD2-3 XXXXX

1IP20

el |11 1111111
max. 4.00A

Duty cycle 2min ON /18min OFF
max. Push Force: 3000N

max. Pull Force: 3000N

Prod. Date: 24/19

mmm  Serial-No.: D125525 0001
&SN - Cdd
OKIN

A Phoenix Mecano Brand

For Patents contact www.dewertokin.de/patents
DewertOkin GmbH, Weststrasse 1, 32278 Kirchlengern, DE

Abbildung 2 Typenschild (Beispiel)

Legende zum Typenschild

ALPHADRIVE 3 ADZ3
ALPHADRIVE 3 AD1-3
ALPHADRIVE 3 AD2-3

XXXXX

24-29V ——

max. 4.00A

Duty Cycle 2min ON /18min OFF
max. Push Force

max. Pull Force

Prod. Date

Serial-No.

IP20

{}
)i

ce

Typenbezeichnung

Artikelnummer

Eingangsspannung

Stromaufnahme

Aussetzbetrieb: 2 Minuten Betrieb / 18 Minuten Ruhezeit
maximale Druckkraft

maximale Zugkraft

Woche / Jahr

Seriennummer des Antriebs

Schutzart

In trockenen Raumen!

Entsorgungshinweise beachten!

Konformitatskennzeichen

71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Geratebeschreibung

3.

3.1

71487 5.0

Geratebeschreibung

Der Antrieb ALPHADRIVE 3 ist eine elektromotorisch angetriebene Einheit, die im Endprodukt eine
lineare Verstellung vornimmt. Diese Verstellung wird durch Ein- und Ausfahren des Hubrohres er-
reicht. Das Verfahren des Antriebs ALPHADRIVE 3 erfolgt Giber einen Okin-Handschalter.

Die Varianten unterscheiden sich (siehe Kapitel 4 ,Technische Daten®) bezlglich:
e Arbeitsleistung,

e Geschwindigkeit,

e Druck- und Zugkraft,

e Einbaumal} und Hub,

e Gabelkdpfe (Hubrohr)

e Befestigung des Hubrohrs (siehe Abschnitt 3.1.2),

e Anschlussvarianten (siehe Abschnitt 3.1.3).

Geratekomponenten

Abbildung 3 Hauptbestandteile des Antriebs ALPHADRIVE 3

A Hubrohrkopf B Elektrischer Anschluss
C Motorgehduse D Getriebegabelkopf

E Flanschflihrung



Geriatebeschreibung ALPHADRIVE 3

311 Hubrohrkopf-Varianten

A B

Abbildung 4  Varianten des Hubrohrkopfes beim Antrieb ALPHADRIVE 3

A Hubrohr mit Bohrung B Adapter
C Hubrohrgabelkopf (Schlitz 5 mm) D Hubrohrkopf ohne Schlitz

10 71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Geratebeschreibung

3.1.2 Befestigung des Hubrohrs

Fir den Einsatz in unterschiedlichen Anwendungen gibt es beim Hubrohr zwei Optionen. Das Hub-
rohr kann fest mit der Spindel verschraubt oder unbefestigt montiert sein. Beim unbefestigten Hub-
rohr (loser Muttersitz) Gbertragt der Antrieb nur Druckkrafte. Die vom Antrieb ausgefiihrten Bewe-
gungen bei beiden Optionen werden durch die folgenden Abbildungen veranschaulicht.

P Ist das Hubrohr unbefestigt, so muss im Endprodukt ein Herausziehen des Hubrohrs wahrend
des Betriebs verhindert werden, indem ein fester mechanischer Anschlag montiert wird (siehe
Abschnitt ,Sicherheitsrelevante Hinweise zur Montage® im Kapitel ,Montage®).

Antriebsbewegung

Abbildung 5 Loser Muttersitz = Hubrohr unbefestigt: nur Druckkrafte

Antriebsbewegung

Abbildung 6 Fester Muttersitz = Hubrohr fest mit der Spindel verschraubt: Druck- und Zugkrafte

71487 5.0 11



Geriatebeschreibung ALPHADRIVE 3

313 Anschluss-Varianten
Zum Stromanschluss des Antriebs ALPHADRIVE 3 gibt es verschiedene Varianten:
e LS-Stecker,
e 5-Pol-Stecker,
e Motorsteuerungskabel.

A B Cq C, C D1 D, D

Abbildung 7  Varianten der Stecker und Kabel fiir verschiedene Antriebstypen ALPHADRIVE 3

A LS-Stecker fir ALPHADRIVE 3 ADZ B 5-Pol-Stecker fir ALPHADRIVE 3 ADZ
C Motorsteuerungskabel fur ALPHADRIVE 3 D Motorsteuerungskabel fiur ALPHADRIVE 3
AD1 AD2
C1 Handschalteranschluss D1 Handschalteranschluss
C2 Power Supply Anschluss D, Power Supply Anschluss / Spannungs-
versorgung

Ds Anschluss fur einen weiteren Zusatz-
antrieb

12 71487 5.0



ALPHADRIVE 3

4,

71487 5.0

Technische Daten

Eingangsspannung

Stromaufnahme bei Nennlast

Zulassige Druckkraft

Zulassige Zugkraft

Betriebsart!) bei max. Nennlast
Schutzklasse?
Gerauschpegel
Antriebstyp
Belastungsart
Verstellgeschwindigkeit®
Schutzart

Hub

Farbe

MaRe und Gewichte
Lange x Breite x Hohe

Gewicht

Betriebs-/Transport- und Lage-

rungsbedingungen

Transport-/Lagertemperatur

Betriebstemperatur

Relative Luftfeuchte
Luftdruck
Hohe

Technische Daten

24V DC-29V DC

max. 4,0 A je nach Ausflihrung (siehe Typenschild am
Antrieb)

max. 3000 N je nach Ausfiihrung (siehe Typenschild
am Antrieb)

max. 3000 N je nach Ausfiihrung (siehe Typenschild
am Antrieb)

Aussetzbetrieb AB 2 min./18 min.
1

< 65 dB(A)

Einzelantrieb

Druck; Zug

bis 30 mm/s je nach Ausfiihrung
IP20

<350 mm

schwarz

min. 155,5 mm x 146 mm x 62 mm

ca. 1,5 kg, abhangig von der Ausfiihrung

von -20 °C bis +50 °C
von -4 °F bis +122 °F

von +10 °C bis +40 °C
von +50 °F bis +104 °F

von 30% bis 75%
von 800 hPa bis 1060 hPa
<2000 m

1) Betriebsart = Aussetzbetrieb AB 2 min/18 min, d.h. maximal 2 Minuten unter Nennlast fahren, danach
muss eine Pausenzeit von 18 Minuten eingehalten werden. Andernfalls kann es zu Funktionsausfall kom-

men!

2)  Sicherheitskleinspannung

3) Verstellgeschwindigkeit = Geschwindigkeit, mit der sich der Gabelkopf ohne Belastung verfahren lasst
(entsprechend der Belastung variiert die Verstellgeschwindigkeit).

13



Technische Daten ALPHADRIVE 3

143

-
A 4

min. 165,5

Abbildung 8 Malie des Antriebs ALPHADRIVE 3 Hubrohr mit Bohrung (Angaben in mm)
Mindest-Einbaumal: 143 mm

146

143

Y

min. 155,5

Abbildung 9 MaRe des Antriebs ALPHADRIVE 3 mit Adapter (Angaben in mm)
Mindest-Einbaumalf: 143 mm

146

155

A 4

min. 182,5

Abbildung 10  Male des Antriebs ALPHADRIVE 3 Hubrohrgabelkopf (Schlitz 5 mm)
(Angaben in mm), Mindest-Einbaumal}: 155 mm

71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Technische Daten

143

A
A 4

min. 165,5

Abbildung 11 Male des Antriebs ALPHADRIVE 3 Hubrohrkopf ohne Schlitz (Angaben in mm)
Mindest-Einbaumal3: 143 mm

71487 5.0 15



Montage

S.

5.1

16

ALPHADRIVE 3

Montage

Sicherheitsrelevante Hinweise zur Montage

Zur Gewahrleistung eines dauerhaft sicheren Betriebs des Endproduktes mussen sowohl beim
Gebrauch des Endproduktes als auch beim Einbau von Antrieben in das Endprodukt die folgenden,
grundlegenden Sicherheitsregeln eingehalten werden.

Vermeidung von Ermiidungsbriichen

e Montieren Sie den Antrieb im Endprodukt, ohne eine Scherspannung durch Versatz zu erzeu-
gen.

e Montieren Sie den Antrieb im Endprodukt nicht in einem schragen Winkel. Ein schrager Winkel
zwischen der vorgesehenen Bewegungsrichtung des Endproduktes und der Bewegungsrich-
tung des Antriebs erzeugt eine Scherspannung, die zu einem Ermidungsbruch fiihren kann.

e Montieren Sie den Antrieb so, dass eine freie Beweglichkeit des Antriebs in allen Betriebszu-
standen gewabhrleistet ist.

¢ Drehen Sie das Hubrohr niemals in den Antrieb hinein.

Vermeidung des Uberfahrens des Endpunktes

P Beachten Sie, dass durch den Einbau mechanischer Endanschlage in Inrem Endprodukt der
Sicherheitsstandard wesentlich erhoht wird. DewertOkin empfiehlt deshalb den Einbau mecha-
nischer Endanschlage in Ihr Endprodukt.

Weisen Sie den Betreiber in der von Ihnen anzufertigenden Betriebsanleitung unbedingt auf die
hier genannten SicherheitsmalRnahmen hin.

71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Montage

5.2 Durchfiihrung der Montage

ACHTUNG

Fuhren Sie die Montage des Antriebs in der lastfreien Position de Applikation durch.
Der Antrieb muss in seiner Endlage entweder komplette ein- oder ausgefahren sein.

Nur in der lastfreien Position werden Schaden am Antrieb vermieden und ein sicherer Einbau ist
gewabhrleistet.

5.21 Einbau (beispielhaft dargestellt)

a) Hubrohrgabelkopf / Hubrohrkopf

Abbildung 12  Einbau des Antriebs (Beispiel)

A Sicherungsclip B Beschlag der Antriebsaufnahme (Hubrohr-
seite)

C Hubrohrkopf D Montagebolzen

E Getriebegabelkopf F Beschlag der Antriebsaufnahme (Motorseite)

Der Einbau des Antriebs ALPHADRIVE 3 in das Endprodukt wird im Folgenden beispielhaft fiir den
Einbau mit Montagebolzen dargestellt.

71487 5.0 17



Montage

18

ALPHADRIVE 3

P Aufgrund technischer Veranderungen sind Abweichungen im Detail moglich.
1 Bewegen Sie die Applikation in eine lastfreie Position.

2 Schieben Sie den Antrieb mit dem Getriebegabelkopf (E) in den Beschlag (F).
3 Setzen Sie den Montagebolzen (D) in den Beschlag (F) ein.

4 Sichern Sie den Montagebolzen (D) durch den Sicherungsclip (A).

v

\

Abbildung 13  Montageschritte am Getriebegabelkopf (Beispiel)

ACHTUNG

Drehen Sie das Hubrohr niemals in den Antrieb hinein. Ein in den Antrieb hinein gedrehtes Hub-
rohr kann zu Ermidungsbriichen fihren.

5 Wenn der Hubrohrkopf (C) nicht mit dem Getriebegabelkopf (E) fluchtet darf das Hubrohr ma-
ximal ¥2 Umdrehung aus dem Antrieb heraus gedreht werden.

ACHTUNG

Das Hubrohr darf maximal %2 Umdrehung aus dem Antrieb heraus gedreht werden. Drehen Sie das
Hubrohr nicht weiter hinaus. Ein sicherer Betrieb kann dann nicht mehr gewahrleistet werden.

6 Befestigen Sie den Hubrohrkopf (C) mit einem Montagebolzen (D) am Beschlag (B).
7 Sichern Sie den Montagebolzen (D) durch den Sicherungsclip (A).
8 Sie kdnnen jetzt die elektrische Verbindung des Antriebs vornehmen (siehe 5.2.2).

Abbildung 14 Montageschritte am Hubrohrkopf (Beispiel)

71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Montage

b) Adapter

Abbildung 15 Einbau des Antriebs (Beispiel)

A Befestigungsschraube (M6) B Beschlag (Hubrohrseite)

C Montagebolzen D Getriebegabelkopf

E Beschlag der Antriebsaufnahme (Motorseite) F Sicherungsclip

G Adapter H Dampfungsgummi (optional, Dicke: 2 mm)

Der Einbau des Antriebs ALPHADRIVE 3 mit Adapter in das Endprodukt wird im Folgenden bei-
spielhaft dargestellt.

1 Schieben Sie den Antrieb mit dem Getriebegabelkopf (D) in den Beschlag (E).
2 Setzen Sie den Montagebolzen (C) in den Beschlag (E) ein.

3 Sichern Sie den Montagebolzen (C) durch den Sicherungsclip (F).

4

Befestigen Sie den Adapter (G) und das Dampfungsgummi (H) mit einer M6-Schraube (A) am
Beschlag (B). Ziehen Sie die Befestigungsschraube mit einem Drehmoment von maximal 6
Nm fest!

5 Sie kdnnen jetzt die elektrische Verbindung des Antriebs vornehmen (siehe 5.2.2).

71487 5.0 19



Montage ALPHADRIVE 3

5.2.2 Elektrischer Anschluss

A VORSICHT

Quetschgefahr

Elektrische Komponenten nur bei gezogenem Netzstecker und gezogenem Akkustecker (sofern
vorhanden) anschlielen oder trennen, damit keine unkontrollierte Bewegung ausgeldst werden
kann.

P Sollen zwei Antriebe mit einem Handschalter gesteuert werden, so miissen zunachst die beiden
Antriebe elektrisch, z.B. Uber eine Steuerung, Doppelantrieb verbunden werden. Danach wird
der Handschalter angeschlossen.

Verlegen elektrischer Leitungen

Achten Sie beim Verlegen der Leitungen darauf, dass

¢ diese nicht eingeklemmt werden kénnen,

o auf diese keine mechanische Belastung (Zug, Druck, Biegung etc.) ausgetibt wird
oder

o diese nicht anderweitig beschadigt werden kdnnen.

Befestigen Sie die Leitungen, insbesondere die Netzanschlussleitung, mit einer ausreichenden Zu-
gentlastung und ausreichendem Knickschutz am Endprodukt. Verhindern Sie durch geeignete kon-
struktive MaRnahmen, dass die Netzanschlussleitung beim Transport des Endproduktes mit dem
Boden in Berlihrung kommt.

ACHTUNG

Nach dem Herstellen der Spannungsversorgung schaltet das Gerat verzdgert ein. Warten Sie
vor der Inbetriebnahme mindestens 15 Sekunden.

5.2.3 Ausbau

A VORSICHT

Quetschgefahr

e Elektrische Komponenten nur bei gezogenem Netzstecker und gezogenem Akkustecker
(sofern vorhanden) anschliel3en oder trennen, damit keine unkontrollierte Bewegung ausge-
I6st werden kann.

e Flhren Sie Montagen am Antrieb in der lastfreien Position durch. Nur in der lastfreien Positi-
on wird die Quetschgefahr vermieden.

1 Bewegen Sie die Applikation in die lastfreie Position.
2 Falls mehrere Antriebe elektrisch miteinander verbunden sind, trennen Sie diese voneinander.
3 Entfernen Sie die Sicherungsclips und die Montagebolzen.

20 71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Hinweise zum Betrieb

6.

71487 5.0

Hinweise zum Betrieb

Beachten Sie, dass die Montageanleitung nicht alle fiir den sicheren Betrieb des Endprodukts not-
wendigen Informationen enthalten kann, da sie nur den Einbau und die Bedienung des Antriebes
als Komponenten (nach Maschinenrichtlinie: ,unvollstdndige Maschine®) beschreibt.

Einschaltdauer / Aussetzbetrieb

ACHTUNG

Der Antrieb ALPHADRIVE 3 ist bauartbedingt im Aussetzbetrieb zu betreiben. Aussetzbetrieb
bedeutet, dass nach einer bestimmten, maximalen Betriebszeit (Einschaltdauer) unbedingt eine
Pausenzeit des Antriebs eingehalten werden muss, andernfalls kann dies zu Schaden am Pro-
dukt fuhren.

Der Antrieb ALPHADRIVE 3 fahrt mit einem Aussetzbetrieb von AB 2 min/18 min, d.h. darf ma-
ximal 2 Minuten unter Nennlast fahren, danach muss eine Pausenzeit von 18 Minuten eingehal-
ten werden.

Stillsetzen des Antriebs

Zum Stillsetzen des Antriebs ziehen Sie den Netzstecker und den Akkustecker (sofern vorhanden).
Um das Gerat stillsetzen zu kdnnen, muss der Netzstecker im Betrieb jederzeit zuganglich sein.

Vermeidung von Schaden an den Leitungen

Weisen Sie den Betreiber in der von Ilhnen zu erstellenden Betriebsanleitung auf die mogliche Ge-
fahrdung der Leitungen hin.

ACHTUNG

Die Leitungen, insbesondere die elektrische Verbindung des Antriebs und die Netzanschlusslei-
tung des Antriebssystems, dirfen nicht gequetscht werden. Vermeiden Sie mechanische Belas-
tungen aller Leitungen, um Schaden am Antrieb vorzubeugen.

21




Wartung und Reinigung ALPHADRIVE 3

7.

71

7.2

22

Wartung und Reinigung

Wartung
» Der Antrieb ALPHADRIVE 3 ist wartungsfrei.

Reinigung
» Reinigen Sie den Antrieb ALPHADRIVE 3 bei Bedarf mit einem trockenen antistatischen Tuch.

ACHTUNG

e Ziehen Sie vor Beginn der Reinigung den Netzstecker vom Antriebssystem und den Akkus-
tecker (sofern vorhanden)!

¢ Reinigen Sie den Antrieb nie in einer Waschstrafe oder mit einem Hochdruckreiniger und
vermeiden Sie das Eindringen von Flussigkeiten. Schadden am Gerat sind nicht auszuschlie-
Ren.

e Verwenden Sie keine Lésungsmittel wie Benzin, Alkohol oder ahnliches.
e Achten Sie darauf, bei der Reinigung die Anschlussleitung des Antriebes nicht zu beschadi-

gen.

71487 5.0



ALPHADRIVE 3 Entsorgung

8. Entsorgung

8.1 Verpackungsmaterial

Das Verpackungsmaterial ist nach recyclingfahigen Bestandteilen zu sortieren und gemang den gel-
tenden Umweltvorschriften des jeweiligen Landes (in Deutschland nach dem Kreislaufwirtschafts-
gesetz Kr'WG ab dem 01.06.2012, international der EU-Richtlinie 2008/98/EG (Abfallrahmenrichtli-
nie AbfRRL ab dem 12.12.2008) der Wiederverwertung zuzufuihren bzw. zu entsorgen.

8.2 Bauteile des Antriebs

Der Antrieb ALPHADRIVE 3 enthalt Elektronikbauteile, Kabel, Metalle, Kunststoffe usw. Der An-
trieb ALPHADRIVE 3 ist gemaf den geltenden Umweltvorschriften des jeweiligen Landes zu ent-
sorgen.

Die Entsorgung des Produkts unterliegt in Deutschland dem Elektro-G, international der EU- Richt-
linie 2012/19/EU (WEEE) oder den jeweiligen nationalen Gesetzgebungen.

ﬁ Der Antrieb ALPHADRIVE 3 darf nicht in den Hausmiill gelangen!
[
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